Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse
mootmine ja mootmisandmete tootlemine 2026-2028 aastal

Lisa 1
Tehniline Kkirjeldus
Muudatus nr.1



Sisukord

1. TO0 CESIMALK ........eeeiiieeeiieeee et e e e e e ettt e ee e e s e e et e eaa e eeaeseeeseaaeanaaeseseserennnans 3
2. To0 ldbiviimine, tulemuste esitamine ja tahtajad .....................cccccoeiiiiiiiniii e, 3
2.1 Teekatte seisukorra andmete MOOEINISE ..........ccoooiiveiimimiieeeeee e eeeeeeeeeeeeeeeeeereennans 3
2.2 MOOtMISOOAE ATUANAC ...... oo e e e e e 3
2.3 Mootmisandmete tulemuste tootlemine ja esitamine.................cccooeviieniiiiniiiinniieeneeee, 4
3. Mo66tmistoode planeerimine ja mahud ... 4
4. Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse mootmise juhend................. 5
4.1 SESSEJURATUS......oooiiiiiiiiiiee e e e e e e e e et e e e e s e e e e e essaaeeeeensaeeeeannnneeenn 5
4.2 IMOOEINIESE CESIMMATK ....oeooieieeeie ettt e e e e e e e e e e e e aeseeeseraeanaaeseeeeeeeannnns 5
4.3 Roopa siigavuse, teekatte poikkalde ning tee kurvilisuse modtmine.....................ccooceee. 5
B3 1 ULAISCIE oo e e e e e et e e e e e s e s e e es e s e s e s e e s e s e e e es et eesesees e s enseseesenseneesesenseneesens 5
432 MOOUMUISE LA ...t e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e ree i aaaeeeeeeereaaaaaaaaens 5
4.3.3  IMOOLMISE QCE ...vvieuvrerureerieeireeieertteesteesteesseessseeseessseesseessseeseessseasseesssesseessseeseessseenssessseeseenses 6
434 IMOOUMISE KIITUS «.eeeeeeieieeeee e e e et e e e e e e e e et e e e e e e e e et e aeeeeee e et e aaeeeeeeereaenaaaeaeeeeereenenaaaaens 6
4.3.5 NOuded MOOtMISIOOAE SEAAIMELE .....evvvveeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeenenenennnenes 6
4.3.6 Nouded mootmistodde seadme KONtroIMISELE ... ceeeveeeeeeeeeee e 6
4.3.77 MOOtMIStOOAE POTAAL .....eeevvieiiiiiiieiieeie ettt ettt ettt e e be e et eebeessaeenbaesaaeenseeens 8
5. Mootmisandmed, nende tootlemine ja esitamine...............cocceeviiiiiiiiiniiiinicenee 8
5.1 MoOOtMISANAIMETE ESTEAIIIIIC ......coooiieeeeeeee ettt e e e et eeeeeeeeeeaeaeaeeeeeeeereennnas 8
5.2 Roopa siigavuse arvutamise pohimotted.................ccocoooiiiiiiiiiiiniiiee 8
5.3  Poikkalde arvutamise pohimotted ...................ccooieiiiiiiiiiiie e 10
5.4  Kurvilisuse arvutamise pohimotted ..................cccooiiiiiiiiiiiii 10

Lisa 1 Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse tabel andmete esitamiseks ja
IMPOTrdiKS teIeGISTIISSE . .......oiiiiiiiiiiiiiie ettt e 11

Lisa 2 Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse Sm l6ikude keskmised
andmed 13



1. To00 eesmark

Transpordiameti {liheks eesmirgiks on korraldada olemasoleva teedevorgu hooldamine ja
remontimine viisil, et oleks tagatud pidev, efektiivne ja ohutu liiklemine ning optimaalne maanteede
seisukord.

Parima tulemuse eelpool mainitud eesmérkide tditmiseks annab PMS-i ehk teekatete remondi- ja
korrashoiu planeerimise ning optimeerimise siisteemi siistemaatiline kasutamine.

PMS siisteemi kasutamiseks ning analiiiiside tegemiseks on vajalik erinevate ldhteandmete
olemasolu. Teekatte seisukorda iseloomustavad andmed moodustavad aluse selle t66 edukaks
teostamiseks.

Riigiteede katete seisukorra muutumise jdlgimiseks ning selle analiilisimiseks on vaja teostada
regulaarselt teekatte seisukorda iseloomustavate andmete mdotmist.

Kattega riigiteede seisukorra mootmised hdlmavad teekonstruktsiooni kandevdime, teekatte tasasuse
ja tekstuuri ning roopa siigavuse, tee kurvilisuse ja teekatte pdikkalde moStmiste teostamist ja teekatte
defektide inventeerimist kogu kattega riigimaanteede vorgul (~12 900 km).

Kaéesolev t60 on ette ndhtud PMS siisteemi kasutamiseks ning ka teiste analiiiiside tegemiseks vajalike
teekatte seisukorda iseloomustavate roopa siigavuse ja pdikkalde ning tee kurvilisuse andmete
mootmiseks, tulemuste tootlemiseks ja viljastamiseks Teeregistri andmemudeli kujul.

2. Too libiviimine, tulemuste esitamine ja tihtajad

2.1 Teekatte seisukorra andmete mootmised

Kiesolev leping holmab teekatte roopa siigavuse ja pdikkalde ning tee kurvilisuse mootmise
kirjeldust.

Mootmisandmete tellijale esitamise vorm on toodud lisas 1 ning 2026. aasta mddtmiste esialgsed
aadressid on toodud hankelepingu lisas 4.

Loplik 2026. a mootmiste aadresside nimekiri tdpsustatakse 2026. a alguses hiljemalt 15. mirtsiks
peale 2026. a eelarve objektide nimekirja kinnitamist ning 2025. a toimunud teede andmete
muudatuste sisseviimist teeregistrisse.

2027. aja 2028 a. mootmiste aadresside nimekirjad koostatakse vastavalt 2027. a ja 2028. a alguses
hiljemalt 15.miértsiks peale modtmiste aasta eelarve objektide nimekirja kinnitamist ning
modtmistele eelneva aasta teede andmete muudatuste sisseviimist teeregistrisse.

Mootmiste aastaks planeeritud remondiobjektidel reeglina modtmistdid ei teostata.

2.2 Mootmistoode aruanded

Lepinguperioodi igal aastal, hiljemalt 15. juuniks, esitatakse tellijale aruanne, mis sisaldab jérgmisi
alapunkte:

o andmed mdddetud teedevorgu kohta;



mootmistodde mahud;

moodtmiste kéigus esile kerkinud probleemid;

suurematest muutustest andmetes vorreldes vanade andmetega (iildiselt);
ettepanekud jargmiste etappide todde korralduse ja teostamise osas;

MOodotmiste aruanne esitatakse digitaalselt PDF formaadis.
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Mootmisandmete tulemuste tootlemine ja esitamine

Modtmisandmete tulemuste tootlemine tdhendab mdodtmisandmete todtlemist vastavalt modtmiste
juhenditele (punkt 4) ning vormistamist teeregistri vastava tabeli kujul, et modtmisandmeid oleks
voimalik teeregistrisse importida.

Modtmisandmed esitatakse elektroonsete tabelitena (Excel) jargmiselt:

2.3.1

232

3.1.

3.1.1.
3.1.2.

3.1.3.

3.2.
3.3.

34

3.5
3.6

Teekatte roopa siigavuse ja pdikkalde ning tee kurvilisuse andmed vastavalt tabelile — Lisa
1, igal lepinguperioodi aastal hiljemalt 15. juuniks.

Teekatte roopa siigavuse ja podikkalde ning tee kurvilisuse Sm 16ikude keskmised andmed —
Lisa 2, igal lepinguperioodi aastal hiljemalt 15. juuniks.

Mo6otmistoode planeerimine ja mahud

Teckatte roopa sligavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse modtmistdod teostatakse iga-
aastaselt ajavahemikul aprill-mai kattega riigiteedel koigil sdiduradadel, jdrgmiste
pOhimotete jargi:

Kodik pdhimaanteed igal lepingu aastal;

Tugi- ja kdrvalmaanteed liiklussagedusega alates 3000 autot/66pdevas igal lepingu aastal;

Tugi- ja korvalmaanteed liiklussagedusega 1000 kuni 3000 autot/66pdevas sagedusega iile
aasta;

. Kui eelneva punkti jirgi mdddetavate teeldikude vahel kdigub tee liiklussagedus 1diguti alla

1000 auto/66pédevas kuni 20%, siis teostatakse modtmised koigil nendel 16ikudel;

. Erandina raskeliikluse poolt pohjustatud roopaga teed (teeldigud), mille liiklussagedus on alla

1000 auto/66paevas.
Toode teostamise 10pptiahtaeg on iga-aastaselt 15. juuni.

Mootmistoode iga-aastane eeldatav maht aastas on 6500 kilomeetrit iihte mootmisjilge
(soidurada).

Tellijal on digus vastavalt jooksva aasta tegelikele vajadustele vihendada voi suurendada
iga-aastast mootmistoode eeldatavat mahtu kuni 10%.

Enne toode algust kooskolastab t66votja tellijaga modtmistodde teostamise ajagraafiku.

Toode teostamise nimekirja, kus on madratud mddtmistddde teostamise asukohad, koostab
telljja.



4.  Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse mootmise
juhend

4.1 Sissejuhatus

Kédesolev modtmise juhend on aluseks modtmistodde teostamisele piisi- ja kergkatetega riigiteedel.
Juhend on praktiline abivahend teekatte roopa siligavuse ja pdikkalde ning tee kurvilisuse modtmist
teostavatele tootajatele ja koigile teistele, kes kasutavad roopa sligavuse modtmise tulemusi.

Roopa siigavuse modtmistulemustena fikseeritakse tee koigilt sdiduradadelt mdlema rattajélje kohta
keskmise roopa siigavuse véartused etteantud teeldigul.

Teekatte podikkalde modtmistulemustena fikseeritakse katte ristprofiili keskmised pdikkalde
véartused etteantud teeldigul.

Tee kurvilisuse mootmistulemustena fikseeritakse kurvi raadius, mille alusel arvutatakse keskmised
kurvilisuse védrtused etteantud teeldigul.

Mootmistdod teostatakse reeglina tiks kord aastas kevadperioodil.

Teekatte roopa siigavuse ja podikkalde ning tee kurvilisuse mdodtmise tulemused sisestatakse
teeregistri vastavasse tabelisse.

4.2 Mootmise eesmiérk

Regulaarne maanteede katete roopa siigavuse, pdikkalde ja tee kurvilisuse modtmine loob aluse
slistemaatilisele teedevorgu seisukorra hindamisele. Teeregistris olevad roopa siigavuse andmed koos
teekatte poikkalde ja tee kurvilisuse andmetega niitavad, millises seisukorras on tee teekate ning
voimaldavad digeaegselt likvideerida voimalike liiklusohtlike kohtade teket.

Kui info roopa siigavusest koos teekatte pdikkalde ja tee kurvilisuse andmetega {ihendada teiste
teekatte seisukorda iseloomustavate nditajatega (teekatte defektid, kandevdime, tasasus, jne...), siis
on vdimalik nende alusel planeerida teele erinevaid remondit6id ning luua mudeleid maanteevdrgu
seisukorra muutuste prognoosimiseks.

4.3 Roopa siigavuse, teekatte poikkalde ning tee kurvilisuse méotmine
4.3.1 Uldiselt

Roopa siigavuse modtmiseks kasutatava modteseadme t66pdhimdte peab vastama rahvusvaheliselt
heaks kiidetud meetoditele ja pOhimdtetele. MoGtmistulemuste registreerimine ja nende salvestamine
peab toimuma automaatselt arvuti vahendusel.

Roopa siigavuse arvutusmeetoditest peab olema vdimalik rakendada profiili 16ikavat ja profiili
jélgivat meetodit.

4.3.2 Mootmise ala

Teekatte roopa siigavust moddetakse tee modlema sdidusuuna kdikide sdiduradade molemas
soidujéljes (tipsemalt pannakse mdddetavad sdidurajad paika iga-aastases modtmiste plaanis).
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Seade peab voimaldama mdodta roopa siigavust vihemalt 3,7 m laiusel soiduteel ja teostada ristldikes
mootmisi vihemalt 50 mdotepunktis.

Mootmeseadmega médratav roopa siigavuse modteala peab olema muudetav vastavalt sdidutee laiuse
muutustele.

Kui sdidutee on maérgistatud joontega, siis roopa siigavust moddetakse teekatte mirgistusjoonte
vahelisel alal. Seade peab suutma eristada katte mérgistusjooni.

Kitsama sdidutee laiuse korral voivad katte mérgistuse jooned puududa moddetava ala serva
piirkonnas voi puudub maérgistus tildse vdi ei asu mérgistuse telgjoon katte keskel. Sellistel juhtudel
toOvOotja méédrab roobaste analiiiisiks sobiv seadistuse ja moddetava laiuse (vasak-parem) katte laiuste
andmete alusel.

Roopa siigavust ei mdddeta maantee kiirendus- ja aeglustusradadel ning rampidel ja {ihendusteedel.

4.3.3 Mootmise aeg

Parim aeg modtmistodde teostamiseks on aprilli-mai kuus enne suuremate katete remonditodde
teostamist. MOoOtmiste alguseks peab olema kogu tee muldkeha sulanud.

4.3.4 Mootmise Kkiirus

Roopa siligavuse modtmisel kasutatav mdootmiskiirus peab vastama iildisele sdidukiirusele.
Eesmargiks peab olema mddtmiste teostamine vdimalikult {ihtlase kiirusega, samas tavaliiklejaid
voimalikult vdhe segades. Eeldatavaks roopa sligavuse modtmise kiiruseks teedel tuleb arvestada
keskmiselt 70-80 km/h.

4.3.5 Nouded mootmistoode seadmele

Roopa siigavuse mootmiseks kasutatakse lasertehnoloogiat.
Lisaks roopa stigavuse modtmisele peab modtmise seade mddtma tee poikkallet ja tee kurvilisust.

Modteseadme vertikaalne mootmisviga on lubatud kuni +/- 1 mm ja horisontaalne mootmisviga kuni
+/- 2 mm.

Modteseade peab omama asukoha méddramiseks GNNS toega GPS siisteemi tépsusega kuni 20 cm.

4.3.6 Nouded mootmistoode seadme kontrollimisele

Toendamaks mdotmistulemuste tépsust ja usaldusviirsust, tuleb modtmistoid teostav seade enne
igat m6otmishooaega kalibreerida seadme tootja voi padeva kolmanda osapoole (akrediteeritud voi
muul viisil pddevaks tunnistatud asutus) juures. Selleks tuleb tellijale esitada erinevate andurite
tookorras olekut tdendavad dokumendid, nt teostatud kalibreerimine voi vordlusmootmine. Lisaks
peab modtmisseade esimesel modtmisaastal ldbima rahvusvahelise kontrollmdotmiste testi.



Lisaks kalibreerimisele peab mootmistoode teostaja enne igat modtmishooaega lébi viima jargmised
mddtmisseadme kontrolli protseduurid:
e Seadme tootja poolt koostatud vastavate juhendite alusel ettendhtud protseduurilised
kontrollid, millega kontrollitakse modtmisseadme erinevate osade korrasolekut
e Peale seadme erinevate kontrollide teostamist tuleb modtmisseadme t66d iga-aastaselt
kontrollida testildigul teostavate vordlusmdotmistega.

Nouded testildigule:

o Testildigu(d) valib vélja to6votja ja kooskdlastab asukoha(d) enne testi teostamist tellijaga.

J Testildik peab asuma Eesti riigimaanteedel. Tellija v3ib kasutada antud 1diku teiste roopa
modtmise seadmete vordlusmddtmiste teostamiseks.

. Roopa stligavuse kontrollimise testildigu pikkus on vdhemalt 1000 m ning keskmine roopa

stigavus 15 — 20 mm. Testildigu keskmise roopa sligavuse madramiseks kasutatakse p 5.1.1.1
kirjeldatud mddtmisandmeid.

. Tee poikkalde kontrollimise testildigu pikkus on vihemalt 1000 m.

. Kurvilisuse kontrollimise testildigu pikkus on 3000 — 5000 m ja 16ik peab olema piisavalt
kurviline (vdhemalt 3 kurvi molemas suunas).

Nouded testildigul teostatavatele vordlusmdotmistele:

o Testimisel teostatakse molemas sdidusuunas vihemalt 3 vordlusmodtmist.

. Vordlusmdodtmiste vahelised seosed arvutatakse 100 m 16ikude keskmiste tulemuste baasil.

. Roopa siligavuse vordlusmodtmiste vahelise korrelatsiooni piirvédirtus peab olema vihemalt
0,95.

o Pdoikkalde modtmistulemuste vaheline korrelatsiooni piirvdartus peab olema vihemalt 0,95.

o Kurvilisuse mddtmistulemuste vahelise korrelatsiooni piirvaértus peab olema vahemalt 0,95.

. Erinevas suunas mooddetud kurvilisuse viddrtused on teineteise peegelpildis, mistottu

poikldikes kurvilisuse véértuste liitmisel peab tulemuseks olema véértus 0.

Vordlusmdotmiste kohta esitatavad dokumendid ja andmed:

° Vordlusmootmiste teostamise aruanne.

° 100m l6ikude keskmised mootmisandmed, mis on olid aluseks vordlusmoo6tmiste aruande
teostamisel.

o Roopa siigavuse ja tee pdikkalde korral lisaks Sm 16ikude keskmised mddtmisandmed.

Seade lubatakse tellija poolt m6dtmistoddele peale kalibreerimisdokumendi, protseduuriliste
kontrollide ja testildoigul vordlusmootmiste tulemuste alusel koostatud aruande esitamist
tellijale ja selle kooskolastamist tellija poolt.

Lepingu perioodil mdoteseadme viiljavahetamise korral viib toovotja Libi testiloikudel Libi vana
ja uue seadme vordlusmodtmise, tagamaks uue seadme andmete vorreldavuse eelneva seadme
modtmisandmetega. Enne uue seadme kasutusele vOtmisest peab toOovotja esitama tellijale
vordlustesti tulemused. Test viiakse ldbi analoogselt iga-aastasele modtmistodde eelsele testile.

Modtmiste perioodil modteseadme ettendgemata remondi jargselt teostab toovotja seadme
protseduurilise kontrolli ja sellele jargneva testildigu vordlusmdotmised.

Remonditud seade lubatakse tellija poolt modtmistdodele peale eelpool ndutud tegevuste alusel
koostatud aruande esitamist Tellijale ja selle kooskdlastamist tellija poolt.
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4.3.7 Mootmistoode portaal

Mootmistoode teostamise jalgimiseks tellija poolt peab t66votja koostama veebipohise modtmistodde
teostamise portaali.

Portaal peab minimaalselt kajastama jargmist infot:

o Kaart riigiteede vorguga

. Modotmistoode nimekiri

. Andmed igapédevaste mootmistéode teostamise ja kogutditmise kohta

. Graafiliselt eristatav (nditeks erinevate virvidega) moddetud teedevork ja mdotmisele kuuluv

teedevork kaardil ja mootmistodde teostamise nimekirjas

Jooksva péeva t60d peavad olema portaalis kajastatud hiljemalt jargmise toOpaeva lopuks.

5. Méo6tmisandmed, nende tootlemine ja esitamine

Moddetud viaidrtused tuleb esitada teeregistri aadress-siisteemis (tee on jagatud teeosadeks ja iga
teeosa algusest esitatakse andmed 100 meetriste 1dikudena) jargnevalt.

5.1 Mootmisandmete esitamine

Modtmistulemused esitatakse Tellijale jargnevalt:

5.1.1 Teeregistrisse sisestamiseks aadress-slisteemis (tee on jagatud teeosadeks ja iga teeosa
algusest esitatakse andmed 100 meetriste 1dikudena):

5.1.1.1 Moddetud keskmine roopa sligavuse viirtus paremas ja vasakus sdidujiljes mm tipsusega

tdisarvuna.

5.1.1.2 Maksimaalne roopa siigavus parempoolsel ja vasakpoolsel sdidurajal mm tipsusega
tdisarvuna.

5.11.3 Moddetud keskmine podikkalle parempoolsel ja vasakpoolsel sdidurajal 0,1 tdpsusega liks koht
peale koma.

5.1.1.4 Kurvilisuse arv parempoolsel ja vasakpoolsel sdidurajal 0,1 tdpsusega iiks koht peale koma.

5.1.1.5 Andmed roopa siigavuse vairtuste koha esitab Toovotja teeregistrisse kandmiseks Lisas 1
toodud tabeli kujul.

5.1.1.6 Tabelist eemaldatakse mddtmisel saadud ebaloogilised tulemused, mis ei vasta tee katte
tegelikule olukorrale. Eemaldatud ebaloogiliste tulemuste 100 m 16igu aadressi kirje jdetakse
alles ilma modtmiste tulemusteta.

5.1.1.7Kui pikemal modtmisldigul ei olnud tihel voi mitmel 100 m 16igul vdimalik mdodtjast
mitteolenevatel pdhjustel modtmisi teostada, siis 100 m kauguse kirje jietakse alles ilma
modtmiste tulemusteta.

5.1.2 MJdotmiste algandmetest koostatud 5 m 18igu pdikprofiili keskmised andmed, mis on seotud
tee aadressiga (km aadress ja aadressiisteemi aadress) csv voi Exceli tabeli kujul.

5.2 Roopa siigavuse arvutamise pohimotted



Roopa siigavuse arvutamise aluseks on CEDR-i Transnational Road Reserch Programme raames
koostatud uurimistod HiSPEQ spetsifikatsioonis toodud roopa sligavuse modtmise pohimotted (vt
joonis 1) ja standard EVS-EN 13036-8:2008.

Roopa siligavuse erinevad néitajad arvutatakse jirgmiste pohimdtete alusel:

5.2.1

522

523

524

525

5.2.6

5.2.7

Mootmisel koostatakse iga vdhemalt kuni 1 m 16igu kohta pdikprofiil, millelt arvutatakse
roopa siigavust kirjeldavad tunnusarvud.

100 m 16igu keskmine roopa siigavus arvutatakse eraldi vasakule ja paremale soidujéljele kuni
Im Idikude pdikprofiilide maksimaalsete sligavuste keskmisena..

Soidujilje roopa siigavus arvutatakse joonisel 1 toodud "Straight edge” profiilide A ja B alusel.
Ule kummagi sdidujélje tdmmatakse eraldi ,,niit*, mille jaoks valitakse vasakult ja paremalt
poolt korgeimad &ddrepunktid. ,,Niidi“ ja roopa pohja vahel leitakse maksimaalne roopa
stigavus vasakus soidujédljes W1 ja maksimaalne roopa siigavus paremas sdidujiljes W2.
Soiduraja maksimaalne roopa stigavus arvutatakse joonisel 1 toodud "Taut wire” profiilide A
ja B alusel vasak ja parempoolse sdidujélje maksimaalse roopa siigavuse alusel.

Soiduraja maksimaalse roopas siigavuse méadramiseks tdmmatakse esmalt ,,niit™ iile sdiduraja,
mille alguse ja Idpupunktideks valitakse vasakult ja paremalt poolt sdiduraja dértest
kdrgeimad punktid. Kui sdiduraja keskel iile sdiduraja tdmmatud ,,niit* 16ikab keskmist harja,
siis lisatakse harja tippu eraldi murdepunkt, valtimaks harja ldikamist ("Taut wire” profiil B).
Soiduraja maksimaalse roopa siigavuse madramiseks koostatakse 100 m 1digu kohta 5m
ldikude keskmised ristprofiilid. 100 m 16igu maksimaalne roopa siigavus L on 5m keskmiste
profiilide maksimaalne véértus vasakust voi paremast sdidujiljes.

Koik roopa siigavust iseloomustavad andmed esitatakse tdisarvuna mm tdpsusega.

Joonis 1.



Straight edge

Profile A ity

T W

Taut wire

Straight edge
Profile B

Taut wire

W1 = maximum ‘wheelpath rut depth’ in the left wheelpath, estimated with a straight edge model
W2 = maximum 'wheelpath rut depth’ in the right wheelpath, estimated with a straight edge model
L = maximum ‘lane rul depth’ estimated with the full lane taut wire method

The shape of the transverse profile analyses by the model is sensitive to the number of sensors
on the measuring device. Assuming no adverse edge effects, more sensors generally improve
the accuracy of estimates of maximum rut depth.

5.3  Poikkalde arvutamise pohimétted

Vastavalt standardile EVS-EN  13036-8:2008 arvutatakse katte ristprofiili  podikkalle
regressioonimeetodiga. Ristprofiili kdikide mddtepunktide pohjal médratakse regressioonijoon (vt
joonis 2) viahimruutude meetodi abil. Saadud joone vordlemisel horisontaalse joonega arvutatakse
regressioonijoone kalde véartus.

Joonis 2

O

Pdikkalde regressioonijoon
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Pdoikkalde véartuseks on % ja positiivne védrtus nditab, et kalle on tee suuna suhtes paremale ja
negatiivne néditab, et kalle on tee suuna suhtes vasakule. Pdikkalde viértused esitatakse 0,1%
tdpsusega.

Mootmisel koostatakse iga viahemalt kuni 1 m 16igu kohta pdikprofiil, mille alusel arvutatakse 100m
16igu keskmine poikkalle.

Pdikkalle arvutatakse eraldi paremale ja vasakule sdidurajale.
5.4  Kurvilisuse arvutamise pohimoétted

Kurvilisuse nditaja positiivne véértus niitab, et kurvid on tee suunda arvestades vastupédeva (vasakule)
ja negatiivne nditab, et kurvid on péaripdeva (paremale). Kurvilisust on vaja eelkdige podikkalde
védrtuste tolgitsemiseks.

Kurvilisuse mddtmistulemused arvutatakse jirgmise valemiga:

Kurvilisus=1000/R (ehk kui raadius R=1500 m, siis kurvilisus=0,7).

Kurvilisuse andmed esitatakse 0,1 tdpsusega.

Lisad:

1. Teekatte roopa siigavuse ja pdikkalde ning tee kurvilisuse tabel andmete esitamiseks ja impordiks
teeregistrisse

2. Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse 5Sm loikude keskmised andmed

Lisa 1 Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse tabel andmete esitamiseks ja
impordiks teeregistrisse

TEE | SOSA AIE)(;&EE ALGKAUGUS LO(I))ISDXEE LOPPKAUGUS| RBSKPVPS | SISRBSPS | VALRBSPS
1 1 2 0 2 100 11.05.2019 20 17
1 1 2 100 2 200 11.05.2019 13 13
1 1 2 200 2 300 11.05.2019 15 13
1 1 2 300 2 400 11.05.2019
1 1 2 400 2 450 11.05.2019 13 16
Jarg
MAXRBSPS KA.LLE KURV RBSKPVVS | SISRBSVS |[VALRBSVS|MAXRBSVS KA.LLE KURV
1ja2 1ja2 3ja4 3ja4
22 2,3 0,7 11.05.2019 20 13 22 2,4 0,7
15 2,5 1 11.05.2019 19 12 20 2,6 1
16 3,0 0 11.05.2019 10 12 13 -2,5 0
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11.05.2019
17 2,8 -1,2 11.05.2019 9 12 12 2,8 -1,2
Jarg
RBSEADPS | RBSEADVS
4 4
4 4
4 4
4 4
4 4

Tabeli lisa 1 véljade kirjeldused:

TEE
SOSA
ALGTEEOSA

ALGKAUGUS
LOPPTEEOSA
LOPPKAUGUS

RBSKPVPS
SISRBSPS

VALRBSPS

MAXRBSPS
KALLE 1ja2
KURYV lja2
RBSKPVVS
SISRBSVS

VALRBSVS
MAXRBSVS
KALLE 3ja4

KURYV 3ja4
RBSEADPS

RBSEADVS

Markus:

Tee number

Sdidutee number

Ldigu algusteeosa number

Lodigu alguskaugus meetrites teeosa algusest

Lodigu Idppteecosa number

Lodigu Idppkaugus meetrites teeosa algusest

Roopa siigavuse modtmise kuupédev parempoolsel sdidurajal
Roopa keskmine siigavus sdidutee parempoolse sdiduraja sisemises
rattajiljes, mm

Roopa keskmine siigavus sdidutee parempoolse sdiduraja vélimises
rattajiljes, mm

Maksimaalne roopa siigavus 5 m 1digul parempoolsel sdidurajal, mm
Poikkalle (+/- %) parempoolsel sdidurajal

Kurvilisuse arv +/- (1000/R) parempoolsel sdidurajal

Roopa stigavuse mootmise kuupdev vasakpoolsel sdidurajal

Roopa keskmine stigavus sdidutee vasakpoolse sdiduraja sisemises
rattajéljes, mm

Roopa keskmine stigavus sdidutee vasakpoolse sdiduraja vilimises
rattajédljes, mm

Maksimaalne roopa siigavus 5 m 18igul vasakpoolsel sdidurajal, mm
Pdikkalle (+/- %) vasakpoolsel sdidurajal

Kurvilisuse arv +/- (1000/R) vasakpoolsel sdidurajal

Kasutatud modtmisseade parempoolsel sdidurajal

1 Dynatest Profilograph

2 Roobas roadmaster

3 ViaPPS laserskénner

4 Greenwood Profilograph

9 muu seade

Kasutatud mddtmisseade vasakpoolsel sdidurajal

1 Dynatest Profilograph

2 Roobas roadmaster

3 ViaPPS laserskénner

4 Greenwood Profilograph

9 muu seade
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1. Vajadusel on Modteseadme valikusse lisatavad teiste seadmete koodid.
2. Roopa sligavuse mddtmistulemused esitatakse tdisarvuna mm tépsusega.
3. Podikkalde ja kurvilisuse mootmistulemused esitatakse tdpsusega 0,1 ehk iiks koht peale koma.

Lisa 2 Teekatte roopa siigavuse ja poikkalde ning tee kurvilisuse Sm l1dikude keskmised andmed

LOIGU LQIGU ALGTEE LOPPTEE
TEE | SOSA |[ALG KM LIE)I\P;IP OsA [ALGKAUGUS|  OSA  |LOPPKAUGUS
1 1 9403 9408 2 0 2 5
1 1 9408 9413 2 5 2 10
1 1 9413 9418 2 10 2 15
1 1 9418 9423 2 15 2 20
1 1 9423 9428 2 20 2 25
Jarg
RBSKPVPS | SISRBSPS | VALRBSPS |[NALLEIKURVI ppkpvvs | sisrBSVS [vALRBsvs|[KALLE|KURYV
1ja2 1ja2 3ja4 3ja4
11.05.2019 20 17 2,3 0,7 11.05.2019 20 13 2,4 0,7
11.05.2019 13 13 2,5 1 11.05.2019 19 12 2,6 1
11.05.2019 15 13 3,0 0 11.05.2019 10 12 2,5 0
11.05.2019 11.05.2019
11.05.2019 13 16 2,8 -1,2 11.05.2019 9 12 2,8 -1,2
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Tabeli lisa 2 véljade kirjeldused:

TEE Tee number

SOSA Soidutee number

LOIGU ALG KM  Lbdigu algus kilomeeter meetrites
LOIGU LOPP KM  Laigu 18pp kilomeeter meetrites

ALGTEEOSA Ldigu algusteeosa number

ALGKAUGUS Lodigu alguskaugus meetrites teeosa algusest

LOPPTEEOSA Loigu 10ppteeosa number

LOPPKAUGUS Lodigu 1d6ppkaugus meetrites teeosa algusest

RBSKPVPS Roopa sligavuse mootmise kuupdev parempoolsel sdidurajal

SISRBSPS Roopa keskmine siigavus soidutee parempoolse sdiduraja sisemises
rattajéljes, mm

VALRBSPS Roopa keskmine siigavus soidutee parempoolse sdiduraja valimises
rattajiljes, mm

KALLE 1ja2 Poikkalle (+/- %) parempoolsel sdidurajal

KURV lja2 Kurvilisuse arv +/- (1000/R) parempoolsel sdidurajal

RBSKPVVS Roopa siigavuse modtmise kuupéev vasakpoolsel sdidurajal

SISRBSVS Roopa keskmine siigavus sdidutee vasakpoolse sdiduraja sisemises
rattajiljes, mm

VALRBSVS Roopa keskmine stigavus sdidutee vasakpoolse sdiduraja vilimises
rattajiljes, mm

KALLE 3ja4 Pdikkalle (+/- %) vasakpoolsel sdidurajal

KURV 3ja4 Kurvilisuse arv +/- (1000/R) vasakpoolsel soidurajal

Mairkus:

1. Roopa siigavuse mddtmistulemused esitatakse tdisarvuna mm tépsusega.
2. Pdikkalde ja kurvilisuse mdotmistulemused esitatakse tdpsusega 0,1 ehk iiks koht peale koma.
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